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20. Uluslararasi ODTU Robot Giinleri

Cizgi izleyen Kategori Kurallari

A. AMAC

1.

Belirtilen parkuru en az hata ile en kisa surede tamamlamak.

B. YARISMA FORMATI

1.

Robotlar sirayla yansir. Sira yansmanin baslamasindan énce
duyurulur.

Robotlar, parkuru tamamlama sUrelerine ceza sUreleri eklenerek
elde efttikleri sUrelere gore siralanacaktir.

Robotlar maksimum 250 mm uzunluga ve 250 mm genislige sahip
olmalidir. 250x250x150 mm?3 boyutlarna sahip bir kare prizmmanin
icine robotun tabani yere paralel olacak sekilde sigabilmelidir.
Robotlar 2000 gramdan hafif oimaldir.

Robotlar otonom olmalidir ve cizgiyi iziemelidir.

5. Yolun Uzerinde kalici iz birakilamaz veya yola zarar verilemez.

Hakemlerin robotun piste zarar verdigine karar vermesi halinde

yarnismaci diskalifiye edilir.

. Yansmacilar yola veya izleyicilere zarar vermeyecek her tUrlU guc

kaynagini kullanabilirler.
Pistin temizligi, dUzeni veya yarismaya elverisliligi konusunda karar
vermekte yeftkili, hakem komitesidir. Hakem komitesinin bu

konudaki kararn gecerli kabul edilecektir.
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8. Egerlazer kullanilacak ise yalnizca seviye 1 lazer kullanilabilir.
Ekstra durumlarda hakemlere gerekli uyarilar yapmak
katiimcilarn sorumlulugundadir.

9. Yukandaki kurallara uymayan robotlar yansmadan elenecektir.

10.Uretim sUrecinde pistteki dlcUlerde genel yapiyr bozmayacak

degisiklikler olabilir.

C. PiST

1. Yollar siyah zemin Uzerinde beyaz cizgi seklindedir.

2. Pistte 1 adet kestirme yol bulunmaktadir. Kestirme yol yerden 200
mm yukseklikte bulunmaktadir. Bu yUkseklikten asagi atlayarak 10
mm yuksekligindeki beyaz zemin Uzerine siyah cizgi olan yolu
takip etmelidir.

3. Beyaz cizgiler 19£1 mm kalinigindadir.

4. Pistin baz bdlUmlerinde iki adet beyaz cizgi bulunmaktadir.

5. Beyaz cizgilerin merkezleri yolun kenarlarindan 200£5 mm
uzakliktadrr. iki beyaz cizginin bulundudu yollarda beyaz cizgilerin
merkezleri arasinda 300+5 mm mesafe vardir. (iki cizgili
bolgelerde yol genisleyecektir.)

6. Pistte 1 adet cikmaz yol bulunmaktadir.

7. Pistte bir adet sabit engel, bir adet asansor iki adet acilir-kapanir
kap! ve bir adet yaya gecidi bulunmaktadir.

8. Pistin bazi bdlumlerinde 90 derecelik dénUsler vardir. 1 Adet 90
dereceden daha keskin bir dénUs vardir.

9. Pistin bazi bélimlerinde yoldaki iki cizgi birleserek yolun tam

ortasinda olacak sekilde tek cizgi haline gelecektir.
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D. YARISMA KURALLARI

1.

Robot baslangi¢ ¢izgisinden gectikten sonra sure baslatilir ve

robot bitis ¢cizgisini gecene kadar durdurulmadan devam eder.

. Yansma, robotun baslangic cizgisinden gecmesiyle baslar, pistin

sonundaki park etme gorevini tamamlamasiyla sona erer.
Toplam yars suresi 180 saniyeyi asan robotlar yansmadan
diskalifiye edilir.

Robotlann kestirme yolu kullanip kullanmamasi yansmacinin
tercihidir.

Kestirme yol ayrnmi, yUk indirme alani ve cikmaz yol girisleri haric,
cizgi sayisinin ikiye ciktigi yerlerde robottan sag cizgiden devam
etmesi beklenmektedir. Yanlis ¢cizgiyi takip eden robotlar cizgi
inlali yapmis sayilacaktir.

Robotun herhangi bir parcasi takip etmemesi gereken bir cizginin
Uzerinden gectiginde robot cizgi inlali yapmis kabul edilecektir.
Cizgi inlalinin yapildigi bélime gore robota midahale ediimez
veya hakem komutuyla pistten alinarak belirlenen yerden yarnsa
devam edilir.

Pistin disindaki zemine temas eden robot pistten ¢cikmis sayilir.

. Zemine temas eden (veya dogrudan pisti tamamen terk eden)

ve mUdahale ediimeden piste geri ddnen robotlar da pistten

cikmis kabul edileceklerdir.

10.Robotun pistten cikmasi durumunda robot pistten ciktigr alandaki

cizgiye geri konulur. Hakemin komutu ile robot kaldigi yerden

yarnsmaya devam eder.

11.Herhangi bir bdlgede robotlarin yansma istikametine ters yonde

hareket etmeleri durumunda cizgi ihlali yapmis sayilir. Robot,

Makina Miihendisligi D Blok “« . . 2 https://robot.metu.edu.tr @)

_9_ 0da:04, 06800 ODTU ANKARA Teknolojinin keyfini ¢ikarn. Soduravoropies | O
@ robot@metu.edu.tr

3 / 16 @odturobot @

() +90312210 2524 @odurobot | ()




D D T U ORTA DOGU TEKNIK UNIVERSITESI ROBOT TOPLULUGU
ME TL MIDDLE EAST TECHNICAL UNIVERSITY ~ ROBOTICS SOCIETY @

hakemin komutu ile cizgiden cikftigl yerin hemen dnUne konulur
ve yansa devam eder.

12.Robota mUdahale edildigi durumlarda robotun Uzerinde bulunan
buton veya switch araciligiyla ayar yapilabilir. Beyaz cizgi
kalibrasyonu yapilabilir.

13.Yansma esnasinda robota mekanik herhangi bir mudahale
yapma hakki, ancak pistin yapisina zarar verebilecek bir durum
tespit edildigi takdirde, hakemler tarafindan verilebilir.

14.Robotun seritte hareketsiz kalmasi gibi durumlarda robota
mudahale hakki yalnizca hakemler tarafindan verilebilir, robot
cizgi ihlali yapmis kabul edilir.

15.Toplamda 5 adet sUre cezasi alan roboft yaristan diskalifiye edilir.

16.Yansmacilar, yansma esnasinda ayar, test veya kayit yapamaz.
Yukanda belirtilen kosullar disinda ekstra bir mola, bakim veya
tamir zamani verilmez.

17.Yansma esnasinda robotun zarar gérmesi durumunda ODTU

Robot Toplulugu sorumlu tutulamaz.

E. YARISMA ASAMALARI
1. Birinci Asama
a. Bu asamada robottan gercek bir trafikte de beklendigi
Uzere yoldaki aclilir-kapanir kapiyi fark edip kapi izin
verdiginde yoluna devam etmesi beklenmektedir. Kapi
robotu algladiktan 10 saniye sonra acilmaya

baslayacaktir.
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. Yol Uzerinde bir adet trafik lambasi bulunmaktadir. Trafik

lambasi yerden minimum 200mm yUksekliginde olacaktir.
Trafik lambasi sadece goérsellik icin orada olup yansmaya

bir etkisi olmayacaktir.

. Kapi kapal konumdayken hem sag hem sol seritteki

robot gecisini engelleyecektir. Kapinin merkezinin yerden
yUksekligi 55 mm, kapinin genisligi 50 mm ve uzunlugu
450+ mm’dir.

. Acik konumdaki bir kapinin ve kapiyr tutan destek

parcasinin hicbir parcasi pist Uzerinde bulunmayacak,
kapl robotun gecisine engel olmayacak ve pist ile 90

derecelik bir konumda pistin yaninda duracaktir.

. Trafik lambasinda kirmizi isik yandiginda kapi kapal

konumda olacaktir.
Yesil 1sik yandiginda kapl tamamen acilmis konumda
olacaktir. Kapinin kapal halden acik hale gecmesi

maksimum 3 saniye strecektir.

. Robot hareketine baslamak icin yesil 1sig1 beklemek

zorunda degildir.

. Robot herhangi bir anda kapiya temas ederse mesafe

inlali yapmis kabul edilecektir.

2. ikinci Asama

a. Bu asamada robottan gercek trafikte oldugu gibi yol

Uzerindeki hareketsiz bir engele carpomadan, engeli

asarak yoluna devam etmesi beklenmektedir.

b. Sag cizgi Uzerinde bir adet hareketsiz engel

bulunmaktadir. Engel 100x100x100 mm3 boyutlannda,

dUz yapida ve beyaz renktedir.
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C.

Engel, orta noktasi ¢cizgi Uzerinde olacak sekilde piste
yerlestirilecektir.

Robotun 6n u¢ noktasi, hareketsiz engele 250 mm
yaklasmadan dnce robotlar ¢cizgi degistiremezler,
degistiren robot cizgi ihlali yapmis sayllacaktir. Robot bu
kural ihlal ettigi icin pistten alinmayacak yarisa devam
edecektir.

Robot pistin herhangi bir yerinde engele temas ederse

mesafe ihlali yapmis sayllacaktir.

3. Ucinci Asama

a.

Bu asama icin yarismaya baslaomadan énce standart
masa tenisi topu boyutlarindaki ve agirigindaki yuk
robotunun Uzerine yerlestirmesi icin yarismaciya
verilecekfir.

YUkUn robotun Uzerinde yerlestirilecedi konum hususunda
bir kisitiama yoktur.

Robotun belirlenen alana kadar yUku Uzerinde tasiyarak
gelmesi beklenmektedir.

Belirlenen alana gelen robotun Uzerinden yUkin alinmasi
icin yansmaciya mudahale hakki verilecektir.
Yarnsmacinin yUkU robotun Uzerinden alip hakeme
vermesi gerekmektedir.

YUkU basaril sekilde belirlenmis alana tasiyamayan ve
yUkU hakeme veremeyen yarismacilar mesafe inhlali
yapmis sayllacaktir.

YUkUn indirilmesi icin belirlenen alan icin bir yol ayrnmi
yapilmistir. Bu yol ayrnmindan énce yola dik beyaz bir cizgi

bulunmaktadir.
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g. Yol aynminda yUkun indiriimesi icin gerekli alanin

baslangici ve bitisi yola dik birer adet beyaz cizgilerle
belirlenmistir. YUk indirme islemi, robot pistteki dik beyaz
cizgilere degmiyorken yapiimalidir. Bir diger degisle bu
islem sirasinda robotun herhangi bir kismi belirlenen yuk

indirme alanindan tasmamalidir.

. Yansmacilann yUkU alma esnasi sirasinda robot yUk

indirme alaninda cikarsa veya yola dik beyaz cizglere
temas ederse yUkU indirememis olarak kabul edilecektir

ve mesafe ihlali yapmis sayilacaktir.

4. Dorduncu Asama

a. Robot, dénel kavsaga geldiginde sag taraftaki yolu takip

edip bir sonraki asamaya gecmelidir. Sol yolu takip eden

robotlar cizgi ihlali yapmis kabul edilir.

. Bu asama bir adet cikmaz yol icermektedir. Robotun

cikmaz yolu takip etmesi durumunda robot pisten cikana

kadar beklenir ve pistten cikma cezasi verilir.

. Robot kavsakta 2 tam tur atarsa cizgi ihlali verilir.

d. Robot kavsakta 2 tam tur atarsa ya da ¢cikmaz yola

girerse kavsagin sonuna alinir.

5. Besinci Asama

a. Bu asamada robotun asansdrin icine girmesi, asansor ile

yukar yukselmesi ve asansor durduktan sonra yoluna

devam etmesi beklenmektedir.

b. Asansdr alani 400x400 mm2 boyutlanndadir.
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c. Asansdrin 100 mm énunde yola dik beyaz bir ¢izgi

bulunmaktadir. Robotun &nU bu cizgiyi gectikten 3 saniye
sonra asansor hareket etmeye baslayacaktir,

Robot herhangi bir anda asansdron alani disindaki pist ve
pist disi parcalarina tfemas ederse mesafe ihlali yapmis

sayilir.

. Asansoérdeki herhangi bir mesafe ihlalinde hakemin

komutu ile asansdr durdurulur, robot yarismaci tarafindan
pistten alinarak arka uc noktasi asansérun bitisine
konularak yansma devam eder ve robot mesafe ihlali

yapmis kabul edilir.

6. Alhinci Asama

a.

Bu asamada robotun gidebilecegdi alternatif bir kestirme
yol bulunmaktadir.

Sol tarafta bulunan kestirme yolu tercih eden robotlardan
200 mm yuUksekliginde bir basamaktan inmesi
beklenmektedir. Basamagin devamindaki yol beyaz

zemin Uzerinde siyah cizgi seklinde olacaktir.

. Kestirme yolu tercih etmeyen robotlann egimli bir yoldan

gectikten sonra baslangici yola dik bir cizgiyle belilenmis
olan ve bu dik cizgiye 200mm uzaklikta olan yaya
gecidine temas etmeden durmalidir.

Bu asamada robottan gercek bir trafikte de beklendigi
Uzere yoldaki yayalan fark edip yayalar gectikten sonra

yoluna devam etmesi beklenmektedir.
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. Yaya gecidi ana cizgiye paralel 20 mm araliklarla

yerlestirimis 150 mm uzunlugunda 191 mm kalinliginda
cizgilerden olusmaktadir.

Yaya gecidinin sol tarafinda, piste bitisik bir adet trafik
lambasi bulunmaktadir. Trafik lambasi yerden minimum
200 mm yuUksekliginde olacaktir. Trafik lambasi sadece

gorsellik icin orada olup yansmaya bir etkisi olmayacaktir.

. Yayalar bir kapi Uzerindedir. Kapi acildiktan sonra

yayalar, yaya gecidinden gecmis kabul edilecektir.
Kapinin merkezinin yerden yuksekligi 55 mm, kapinin

genisligi 50 mm ve uzunlugu 400+ mm’dir.

. Aclk konumdaki bir kapinin ve kapiyl tutan destek

parcasinin hicbir parcasi pist Uzerinde bulunmayacak,
kapl robotun gecisine engel olmayacak ve pist ile 90
derecelik bir konumda pistin yaninda duracaktir.
Trafik lambasinda kirmizi 1sik yandiginda kapi kapali
konumda olacakfir.

Yesil 1sik yandigi anda tamamen acilmis konumda
olacaktir. Kapi yesil 1sik yandiktan maksimum 3 saniye

sonra tamamen aciimis olacaktir.

. Robot hareketine baslamak icin yesil 1sig1 beklemek

zorunda degildir. Kapi acllirken hareketine baslayabilir.
Robot herhangi bir anda kapiya temas ederse mesafe

ihlali yapmis kabul edilecektir.

7. Yedinci Asama

a. Robotun &n uc noktasi park alani girisinde bulunan bitis

cizgisini gectigi anda suresi durdurulur ve kaydedilir.
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Bu asamada robottan belirlenen alana park etmesi
beklenmektedir. Bu asamada gecen sure yarisma

sUresine dahil degildir.

. Pistin sonunda 350*350 mm2 boyutunda dért adet park

alani bulunmaktadir.

Robotun 6n uc noktasi park alaninin girisinde bulunan
beyaz cizgiyi gectikten sonra beyaz cizgiyi takip ederek
bos olan park yerine diger park halindeki araclara

carpmadan park etmesi gerekmektedir.

. Bos olan park yeri yarismaci yarsa basladiktan hemen

sonra rastgele bir bicimde hakemler tarafindan
degistirilecektir.

Bos olmayan park yerlerinde 100x100x100 mm3
boyutlannda orta noktasi beyaz cizginin merkezine denk

gelicek sekilde birer adet beyaz kUp bulunmaktadir.

. Robot, park alanina girdikten sonra pistin disina ¢ikarsa

veya park halindeki diger robotlara temas ederse park

gorevini yerine getirememis sayilir.

. Robotun &n uc noktasi park alanina giris yaptigr andan

itibaren robotun park etmesiicin 30 saniye suresi vardir. 30
saniye icinde park edemeyen robot park gérevini yerine
getirememis sayilir.

Robotun park etmis sayllmasi icin robotun tamamen park
alani icerisinde olmaisi, hicbir parcasinin park alani ¢izgisi
Uzerinde olmamasl ve tamamen hareketsiz olmasi

gerekmektedir.
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F. CEZALAR VE iHLALLER
1. Serit (Cizgi) ihlali
a. Robotun yarsmada istenilen seritten gitmemesi
durumlarinda uygulanir.
b. Serit ihlalinin cezasi 10 saniye sure cezasidir.
c. Serit ihlali yapan robotlara parkurda bulundugu bdlgeye

g6re mudahale edilip edilmeyecegine hakem karar verir.

2. Pistten Cikma Cezasi
a. Robotun pistin disindaki zemine temas etmesi durumlarina
uygulanir.
b. Pistten cikma cezasi 15 saniye stre cezasidir.
c. Pistten cikan robotlar hakemin belirttigi yere konulur ve
hakem komutu ile yans devam eder.
3. Mesafe (Temas) ihlali
a. Robotun pistin herhangi bir bélgesinde bulunan engele
temas etmesi durumlarinda uygulanir.
b. Mesafe ihlalinin cezasi 15 saniye sure cezasidir.
c. Mesafe inlali yapan robotlar hakemin belirttigi yere
konulur ve hakem komutu ile yarns devam eder.
4. Robota izinsiz Midahale
a. Yansma basladigr andan itibaren robota midahale etme
hakki ancak hakem tarafindan verilebilir. Robota hakem
onay vermeden mudahalede bulunan yarnismacilar
diskalifiye edilir.
b. Bu madde ile ilgili itirazlar dikkate alinmayacaktir. Litfen

robota mudahale etmeden énce hakemin onayini

bekleyiniz.
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G. DEGERLENDIRME
1. Yansma sonucunda ilk tce giren takimlar
odUllendirilecektir.
2. Yaraticl fikirler ve tasarnmlar gerekli gorulUrse

odullendirilecektir.

UYARI 1: Robotlarda kullanilan sensérlerin parazit almamasi
amaciyla yarslarin yapildigr salon icerisinde hicbir elektronik cihaz
vasitasiyla flash cekim yapillamaz. Yansmacilarn ve seyircilerin bu
konuda &6zen gostermeleri ve israrct olmamalarini rica ederiz,

UYARI 2: Robotlarin pist disi unsurlardan etkilenmemesi adina uzaklik
sensorlerinin 350 mm daha uzak mesafelere tepki vermemesi
tavsiye edilir. Bununla ilgili itirazlar dikkate alinmayacaktir.

e Bitin kategorilerde oldugu gibi, Cizgi izleyen Kategori 'sinde
de Kategori Usti Kurallar gegerlidir.

e ODTU Robot Toplulugu, gerekli gorildiigu takdirde kurallarda
degisiklik yapma hakkini sakh tutar.
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