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Orta Dogu Teknik Universitesi Robot Toplulugu
21. Uluslararasi ODTU Robot Ginleri-2025

Labirent Cozen Kategorisi Kurallari
A. AMAC

1. Amagc, labirentin belirli bir bélgesinden baslatilan uygun
boyutlardaki otonom robotun hedef bdlgeye en kisa zamanda
ulasmasidir.

B. PiST
1. Labirentin duvarlarn beyaz renkli olup yUksekligi “10cm”dir.

Zemininde ise siyah renkli ahsap malzeme kullanilmistir.

2. Labirentin alani (duvarlarin ic kismindaki alan) *280 cm x 280

cm’'dir. Belirtilen boyutlar icin hata payr %5'tir.
3. Hedef bdlge “40 cm x 40 cm” boyutunda olup bu bdlgenin
girisi siyah zemin Uzerindeki “19+1 mm” enindeki beyaz bantla

belirtilecektir.

4. Baslangic bolgesi, beyaz zeminli ve “20 cm x 20 cm”

boyutunda olup pistin 4 kdsesinden birindedir.

5. Labirentin yollarnnin genisligi 20 cm’dir. Hata payi %5'ir.
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6. Boya, bant, toz vb. etkenlerden dolayi pist zemininde 1 mm

kalinlginda degisimler gdzlenebilir.

7. Labirent, birden fazla ¢ézOme sahip olabilmesiyle birlikte

cikmaz sonlar da icerebilir.

8. Hedef bdlge, robotun sadece sag duvar veya sadece sol

duvar izleyerek ulasabilecedi bir yerde olmayacaktir.

C.ROBOT

1. Robotlar otonom olmalidir.

2. Robotlarin eni ve boyu maksimum 17 cm’dir. Hata payi %5'tir.

3. YUkseklik ve agirlik icin bir sinirlama yoktur.
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D. YARISMA

1. Labirent Cozen Kategorisi'nin baslangic saati Uluslararasi
Robot GUnleri yansma programinda ilan edilecektir. BOtUn
yarnismacilarn, kategori baslangic saatlerinden en gec 6
dakika oncesine kadar robotlarni teslim etmeleri
gerekmektedir. Yanismacilar bu asamadan sonra robotlarda
yaziimsal veya donanimsal herhangi bir degisiklik
yapamayacaktir. Robotlarini yarisma baslangic saatinin 6
dakika dncesine kadar teslim etmemis olan katilimcilarin

yarnsmalarna kesinlikle izin veriimeyecektir.

2. Her yansmacinin toplam é dakika suresi bulunmaktadir ve bu
sUre yarisma boyunca durdurulmayacaktir. Bu zaman
icerisinde kaydedilen sureler arasinda en kisa olan

degerlendirilir.

3. Yansma esnasinda, hedef bolgeye ulasan robotlarin siresi
kaydedilir. Labirenti basaryla tamamlayan robot, yarsmacinin
istedi halinde bir kere daha yarisabilir. Robot beyaz bdlgeden
ciktigr anda yeni sure baslatilir. Toplam sUre icerisinde
yarismaci birden fazla kez labirenti tamamlarsa kaydedilen en
iyi famamlama suresi yarnsmacinin labirenti tamamlama suresi
olarak kabul edilecektir. (6 dakikalk toplam sUre bu sirada da

devam edecektir.)
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4. Yansma baslangicinda, robotun tamami beyaz bolgede
olmalidir. Robotlar, beyaz bdlge icerisinde istedigi pozisyonda

yarnsmaya baslayabilecektir.

5. Her yansmacinin toplamda 3 mudahale hakki vardir. Robota
mudahale edilen denemeler gecersiz sayilir ve robot,
hakemin onayi ile pistten alinir ve baslangic bdlgesine konulur.
Robot, yarsmaci tarafindan mudahale edilemeyecek bir
yerde takilirsa (pistin orta kisimlar), hakem tarafindan alinarak
yarnismaciya teslim edilir. Robotun 1. mUdahaleden sonraki en
iyi derecesine 30 saniye ceza suresi eklenir. Ayni sekilde 2.
muUdahaleden sonra toplamda 60 saniye, 3. mudahaleden

sonra ise toplamda 90 saniye ceza suresi eklenir,

6. iki deneme arasinda, yarismacinin tekerlekleri sime ve switch
ayarlar (robota yerlestirilen switchler ile hiz ayar sag veya sol
onceligi ayarn vs.) yapma haklar varken robot Uzerinde parca
degistirmeleri s6z konusu degildir. Bu haklarni ise ilerlemekte

olan 6 dakikalik yarisma suresi icinde kullanabileceklerdir.

7. Robotlann yarnsma sirasinda piste parca dusurmesi, birakmasi
ve piste zarar vermesi durumunda ve ayrica ziplamalari,
ucmalar veya duvarlann UstUnden atlamalar dahilinde

yarnsmaci diskalifiye edilecektir.
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8. Robotlarin dereceye girebilmeleri icin labirenti cozmeleri

gerekmektedir.

9. Robotlann hedefe varmalariicin beyaz cizgiyi gecip “40 cm x
40 cm”lik hedef bdlgenin tamamen icinde olmalari

gerekmektedir.

E. Genel Kurallar
1. Labirent Cézen kategorisi Kategori Ustd Kurallar'a tabidir.
2. ODTU Robot Toplulugu, gerekli gérdigu takdirde kurallarda
degisiklik yapma hakkini sakl tutar.
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