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Orta Dogu Teknik Universitesi Robot Toplulugu
21. Uluslararasi ODTU Robot Gunleri-2025
Mini Drone Kategorisi Kurallari

A. AMAC

1. Belirtilen parkuru en az hata ile en kisa surede tamamlamak.

B. YARISMA FORMATI

Yarnsma simulasyon ve gercek hayat olmak Uzere iki etaptan
olusmaktadir.

SimuUlasyon etabinda yarnsmacilar Simulink kullanarak
hazirladiklan ¢izgi izieme algoritmalarini gelistirecek ve yarnsma
jUrisine gbnderecektir.

SimuUlasyon etabini basaryla gecen yarismacilar cizgi
izleme algoritmalarini “Parrot Mambo Minidrone” hava aracini ve
“Simulink Support Package for Parrot Minidrones” yazilim paketini

kullanarak sergileyeceklerdir.
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C. SIMULASYON ETABI

1.

Yansmacilarin MatLab ve Simulink programlarinin en son
sUrumuonu kullanmalar beklenmektedir.
Uretilen Simulink modellerinin “code-generation capable” olmasi
beklenmektedir.
Uretilen Simulink modellerinin 13 Nisan 2025 saat 23.59'a kadar
odtu.robot.toplulugu@gmail.com adresine mail olarak iletiimesi
gerekmektedir.
Bu etapta degerlendirme asagidaki dnem sirasina gore
yaplilacaktir:
i. Modelin “code-generation capable” olmasi
ii. Algoritma tarafindan tamamlanan cizgi izleme ve yumusak
inis sayisi

iii. Simulink 3D modelinde verilen cizgiyi takip etme dogrulugu

iv. Verilen yolu bitirme suresi

v. Bu asamada verilen yollar en hizli ve verimli sekilde bitiren

takimlarn gercek hayat etabina davet edilecektir.
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D. GERCEK HAYAT ETABI

1.

Bu etapta takimlar ¢izgi izieme ve yumusak inis yapma surelerine

gore siralanacaktir.

. Verilen yollar birden fazla parcadan olusacaktir

3. Yol Uzerinde sadece duz ¢izgiler olacaktir. DUzgun egriler

olmayacakitir.

Yollar takimlara yansma gununde aciklanacaktir.

. Yol igin kullanilacak ¢izgiler kirmizi olacaktir. (#FFO000)

6. Takimlarin yansma gununde 2 adet 15 dakikalk deneme etaplar

ve bir adet 15 dakikalik yarnsma etabl olacaktir. Yansma etabinda
hava aracinin hazrlik streci ve ucus sUresi 15 dakikalik streye
dahildir.

Yarisma ve deneme etaplarinda yollar birbirinden farkl olabilir.
TOm takimlarin yolu takip etmesi ve yumusak inis yapmasi
durumunda, kalkis ve inis zamanlar arasindaki suresi en kisa olan

takim yansmanin kazanani ilan edilir.

. Takimlarin yolu tamamlayamamasi durumunda algoritmalarinin

tutarliigina ve yolda ulastiklan mesafelere bakilarak yarnsmanin

kazanani belirlenir.

10.Hava aracinin yumusak inis yapmis olmasi icin duz bir sekilde

inmesi ve carpma korumalar disindaki parcalarnndan herhangi

birinin kirmizi daire icinde olmasi yeterlidir.
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E. ARENA DETAYLARI

1.

Arena 4 tarafi aglarla cevrili olacak sekilde 4m*4m boyutlarnnda

olacaktir.

. Yol genigligi 10cm olacaktir.

3. Arenanin iki segmenti arasinda acgi 10-350 derece arasinda

olacaktir.

Yol bitimi ve inis dairesi arasindaki mesafe 25 cm olacaktir.

olabilir.

. Yolun cizildigi alan tek renk olmayabilir ya da farkl dokulara sahip

e BUtUn kategorilerde oldugu gibi, Mini Drone Kategori'sinde
de Kategori Usti Kurallar gecerlidir.
e ODTU Robot Toplulugu, gerekli gorildiigi takdirde kurallarda
degisiklik yapma hakkini sakl tutar.

e Referans: MathWorks Minidrone Competition
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Ek-1

Successful landings:

Complete minidrone landing on the circle A part of minidrone landing on the circle

Unsuccessful Landings:

Minidrone’s bumper hovering over the circle Minidrone landing upside down on the circle

Sekil 1: Ornek inis gérselleri

T T T T T T T T T
16 =
20 om
14 - > i
1.2 . ]
2om
! 0 em
L L -
= 1
E -
E ..l
S ok
=
06~ T
04 =
0z -
ke i L [ | 4 5 1 4
1 08 08 04 a2z ] 0.2 04 0E og 1
X (in mebers)

Sekil 2: Pist detayi

“Teknolojinin keyfini ¢ikarin.”

9 ODTU Topluluklar Bolgesi,
. Endiistri Mithendisligi arkast,

https://robot.metu.edu.tr e
5/5 06800 ODTU ANKARA

@odturobottoplulugu

robot@metu.edu.tr

eoe

@odturobot

+90 312 210 2524

LY




