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Orta Dogu Teknik Universitesi Robot Toplulugu
21. Uluslararasi ODTU Robot Ginleri-2025
Mini Sumo Kategorisi Kurallari

A. Amag

1. 19. Uluslararasi ODTU Robot Giinleri’nde (UORG) Mini Sumo Kategorisi’nin
kurallari ve yarisma siireci belirlenir.

B. Yarismanin Tanimi

1. Mini Sumo Kategorisi, eleme usulli misabakalar seklinde gergeklestirilir.
Bu kapsamda kura cekilir ve yarismaya katilan robotlar, tamamen rasgele
bir bicimde eslestirilir. Eslestirilemeyen robot olmasi halinde o robot turu
bay gecer. Eslesen robotlar arasinda misabakalar gerceklestirilir ve
kaybeden robotlar yarismadan elenir. Kazanan robotlar arasinda yeniden
eslestirme yapilir ve bu siirec en fazla 8 robot kalana kadar devam eder.
Kalan robot sayisina gore yarisma, eleme usulli ya da puanl bicimde
devam eder.

2. Yarismanin eleme usuli devam etmesi halinde; ceyrek final, yari final,
Uclincllik ve final miisabakalari sirasiyla gerceklestirilir.

3. Yarismanin puanl devam etmesi halinde; her robot birbiri ile miisabaka
gerceklestirir ve kazandigi raunt kadar puan toplar. Puani ylksek olan
robot siralamada &ne gecer. iki robotun puanlarinin esit olmasi durumunda
karsilhikh musabakalarinda kazanmis olan robot dne gecer. Dereceler puan
siralamasina gore belirlenir.

C. Miisabaka Sahasi Tanimi
1. Misabakalar, “Dohyo” adi verilen 77cm ¢apa sahip yuvarlak tahta saha
Uzerinde yapilacaktir. Sahanin Gzeri, Sekil 1 ve Sekil 2’de gosterildigi gibi
merkezinde 72cm siyah daire ve kalan alan beyaz olacak sekilde

boyanmistir.
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D. Miisabaka Tanimi

1.

Bir misabaka iki tane kategori kurallarina uygun hazirlanmis robot arasinda
gerceklestirilir. Robotlar, yarismacilar tarafindan dohyoya hakemin
belirledigi sekilde, ayni anda yerlestirirler. Yerlestirmeden sonra
yarismacilara, robotlarini hareket ettirmeden taktiklerini ayarlamalari igin
30 saniye slire verilir. Bu strenin sonrasinda robotlara miidahale
edilmesine izin verilmez. Yarismacilar ve hakem mimkin oldugunca
dohyodan uzaklasir ve hakem, kizilétesi uzaktan kumanda araciligiyla
yarismayi baslatir. Rakibini dohyodan atmayi basaran robot, bir raunt
kazanmis olur. iki raunt kazanan robot miisabakanin galibi ilan edilir.

E. Kurallar

1.

Diger kategoriler gibi, Mini Sumo Kategorisi de Kategori Ustii Kurallar
kapsamindadir.

Mini Sumo robotlarin eni ve boyu en fazla 10cm, agirhig1 en fazla 500g
olmalhdir. Agirlikta 10g 6lciim hatasi payi vardir. Herhangi bir yikseklik
siniri yoktur fakat robotlarin her yikseklikte en ve boy degerlerinin bu
kurala uymasi gerekmektedir.

Robotlar, yarisma sirasinda bollinemezler, kendinden bir parca birakamaz,
atamazlar. Yarismacilar robotlarinin pargalarini dismeyecek bir sekilde
sabitlemelidir, pil dismesi, vida ¢ikmasi, jilet kirilmasi vb. gibi durumlarda,
diisen parcalarin agirhg! kontrol edilecektir. Pargalarin 10g ve lizeri ¢cikmasi
yarismacinin raunt kaybetmesine neden olacaktir.

Robotlar yarisma sirasinda sekil degistirebilirler.

Robotlar, rakibin sensorlerini etkileyecek frekansta bir ekipman (6rnegin
flasor, ayna) iceremezler.
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6. Robotlar, hakem tarafindan gonderilen kizilotesi baslangi¢ sinyalini
algilayabilmek icin MEB-Start baslatma modulid veya muadil devrelerini
kullanmahdir. MicroStart baslatma moduli kumandalarimizla
calismamaktadir.

7. Robotlarin Gzerinde bulunan jiletler icin herhangi bir kontrol
yapilmayacaktir. Ancak robot dohyonun yapisina zarar verirse veya
dohyonun boyasini blytik 6l¢ide bozarsa yarismadan elenir. Robotun bu
kurali ihlal edip etmedigine hakem karar verir.

8. Bataryasi sismis, sivisi akmis robotlar yaristirilmaz. Misabaka sirasinda bir
robotta kisa-devre, duman ¢ikmasi gibi tehlike olusturan durumlar
gorilirse misabaka durdurulur ve o robot diskalifiye edilir.

9. Yarismacilar, robotlarinin adlari duyurulduktan sonra 3 dakika icinde
yarisma alaninda, misabakaya hazir bir sekilde bulunmalidir. Aksi taktirde
musabaka baslatilir ve gelmeyen taraf hazirlik strelerini kaybetmeye
baslar.

10. Misabaka baslandiktan sonra taraflara 2 dakika hazirlanma suiresi verilir.
Hazirlik sliresinin sonunda iki taraf da robotlari ile birlikte yarismanin
yapilacagi dohyonun yaninda hazir bulunmalidir. Hazirlik stresi sonunda
yarisma alaninda bulunmayan taraf yarismadan elenir.
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11.Taraflarin her miisabaka icin 1 seferlik tG¢er dakika teknik mola hakki vardir.
Teknik mola alan taraf robotlarinin yapisina miidahale edebilir. Teknik
mola sirasinda yarisma alanina yarismacinin bir yardimcisi esyalariyla
birlikte giris yapabilir. Yarisma alaninda bulunan yarismaci ise yarisma
alanindan ayrilamaz veya robotunu yarisma alaninin disindaki bir
yardimcisina veremez.

a. Karsi taraf da kendi robotlarina miidahale etmek isterse onlar da
ayni anda teknik mola haklarini kullanmalilardir.

12.Her raunt dizilisin nasil olacagina hakem karar verir. Hazirlk siiresi bittikten
sonra hakem taraflara robotlarin dizilisinin nasil olacagini agiklar. Hakemin
geri sayimiyla taraflar ayni anda dohyoya robotlarini yerlestirir.

13.Taraflar robotlarini dohyoya yerlestirdikten sonra robotlarini hareket
ettirmeden taktiklerini ayarlamalari icin 30 saniye stire verilir. Bu strenin
sonrasinda robotlara hicbir sekilde midahale edilmesine izin verilmez.

14.Raunt basladiktan sonra hakem tarafindan verilen baslangi¢ sinyalini
algilayip hareket etmeyen robotlar, o raundu kaybeder. Eger sinyalin
robota ulasmadigi kanitlanirsa (6rnegin robot normalde baslangic sinyalini
algiladiginda LED yakiyorsa ama raunt basinda bu LED’in yanmadigi
gorulirse) o raunt tekrarlanir.

15.Her raunt maksimum 1 dakika stirebilir. Bu stire sonunda iki robot da
birbirini atamazsa robotlar hakem tarafindan durdurulur ve raunt
tekrarlanir.

16.Raunt aktif olarak itilen robotun (diger bir ifadeyle altina girilmis olan robot
veya o ana kadar dohyonun disina dogru gotiriilmus olan robot) yere
degmesi veya robotlarin birbirlerini itme durumu olmadiginda bir robotun
yere temas etmesi ile sonuglanir.
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17.Raunt sonucuna her zaman aktif iten robotun (diger bir ifadeyle rakip
robotun altina girmis olan veya o ana kadar rakibini dohyonun disina dogru
gotlirmis olan robot) hangi robot olduguna bakilarak karar verilir. Eger bir
itme durumu olmadan raunt sonuglandiysa ilk olarak yere temas eden
robot kaybetmis sayilir. Karari hakem verir.

18.Yarismacilarin robotlarinin sensorlerini maksimum dohyonun ¢api olan 77
cm uzaklhiktaki cisimleri algilayabilecek sekilde ayarlamahdirlar. Bu
degerden daha uzaktaki herhangi bir kisi veya cismi algilayan ve ona dogru
yonelerek kendini rakibinden dnce disari atan robotlar o raundu kaybetmis
sayilacaktir ve bu durumda yapilan itirazlar kabul edilmeyecektir.

19. Misabakalar sirasinda yarismacilarin koruyucu eldiven ve koruyucu gozliik
giymeleri zorunludur. Bahsi gecen koruyucu ekipmanlar, yarismacida
bulunmamasi halinde miisabaka icin 6diing verilecektir ancak hijyenik
acidan kendi ekipmaninizi getirmeniz tavsiye edilir.

20.Yarismacilar yarisma alanina herhangi bir elektronik cihaz (6rnegin telefon,
tablet, kumanda) ile alinmayacaktir.

21.Misabakalarda, eger yarisma puanli devam ediyorsa 3 raunt her haltikarda
oynanir. Eger yarisma eleme usulii devam ediyorsa ve bir robot ilk 2
raundu kazanirsa 3. raunt oynanmaz.

22.Yarismacilar, raunt basladiktan sonra saha unsurlarindan dolayi itirazda
bulunamazlar. Raunt éncesinde yapilan uyarilar ile bu unsurlar hakemler
tarafindan giderilir.
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23.Yarismaci, bir raunt sonucu icin o raunt sonrasi hakeme szl itirazda
bulunabilir. Bir sonraki raunt basladiginda yarismaci s6zIG itiraz hakkini
kaybeder.

a. Yarismaci, itiraz kapsaminda elindeki kaniti hakeme sunabilir.
Hakem, kurallar disi bir durum oldugunda kendi mantigina gore
karar verebilir.

b. Yarismaci; misabaka bittikten sonra, bir sonraki eleme kuralari
actklanana kadar sozli itiraz kararina yazili itirazda bulunabilir. Bu
itiraz dilekge bigiminde, UORG Yiiksek Hakem Kurulu’na yazilmali ve
iletilmelidir.

c. UORG Yiiksek Hakem Kurulu, yapilan itirazlara nihai kararlari verir.
Kararlara yeniden itiraz edilemez.

24.Hakemlerin ikazlarina uymayan, yarismanin gidisatini bozan yarismacilar
diskalifiye edilir.

25. Misabaka durdurulmadan robotlara midahale etmek asiri tehlikelidir.
Buna ragmen midahale eden yarismacilar diskalifiye edilir.

26.0DTU Robot Toplulugu, kurallarda gerekli gordugii degisikligi yapma
hakkini kendinde sakh tutar.

F. Sorumluluk Reddi Beyani
1. Mini Sumo Kategorisi, robotlarin ulastigi hizlar ve barindirabilecegi kesici
unsurlar yizinden diger kategorilere gére daha tehlikelidir ve
yarismacilarin, yarismanin her asamasinda dikkatli calismalari ve gerekli
onlemleri almalari gerekmektedir. Buna ragmen olusabilecek herhangi bir
maddi zarar veya yaralanmada ODTU Robot Toplulugu, tim sorumluluklari
reddeder.
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Sekil 1: Mini Sumo Yarisma Alani (Dohyo)

Sekil 2: Mini Sumo Yarisma Alani (Dohyo)
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